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Caracteristicas generales

HW Frecuencia de muestreo configurable de 12,53 a 151,71Hz
Sensibilidad de 1 a 64 mV/V, configurable mediante software

Aislamiento 1500Vac entre entrada, alimentacién e interfaz CAN

Proteccién entradas contra ESD hasta 4kV

Rechazo programable a 50Hz o 60Hz

Strain gauge directamente alimentado por el instrumento

Medicién radiométrica

Cableado facilitado de la alimentacién y de las conexiones CANOpen

mediante el bus para montar en el carril DIN

SW Calibracién célula con peso patrén

Calibraciéon célula no requerida en el caso de sensibilidad de la célula conocida
Entradas/salidas digitales configurables
Senalizacién de pesaje estable mediante salida digital/registro modbus
pdo
Escritura remota de la tara en memoria volatil y/o no volatil mediante
entrada digital/mandos CAN
Senalizacion mediante LED: alimentacion, comunicaciéon CAN,
comunicacién modbus-rtu, falla entradas
Alarma activable cuando se supera un umbral configurable
Medicion estabilizable mediante filtro en media mévil sobre un ndmero
configurable de muestras e histéresis en 30000 puntos activable

Comm Interfaz CAN con protocolo CANOpen: velocidad hasta 1Mbps
Posibilidad de configuraciéon Baud rate y NodelD CANOpen mediante

conmutadores DIP o mediante software

Node guarding o heartbeat

Comunicacién serial RS232 con protocolo MODBUS-RTU desde jack frontal.

Posibilidad de configuracidn completa mediante software especifico

disponible en el sitio www.seneca.it

Especificaciones técnicas

ALIMENTACION
Tension 10-40VDCo019-28V AC (50 — 60Hz)
Consumo Max 2.0W
ENTRADA ANALOGICA
Tipo de entrada entrada de medicion diferencial de 4 cables o 6 cables.
Fondo escala +5mV- £320 mV
Error: c_:alibr_acién: 0.01% del fondo escala
linealidad: 0.01% del fondo escala
estabilidad térmica: 25ppm/°C
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CARACTERISTICAS DE LAS CELULAS DE CARGA

Tension de alimentaciéon

5V DC

Impedancia minima

870hm equivalentes, eventualmente derivantes de
varias células en paralelo (por ej. 4 células de 3500hm)

Sensibilidad

de 1 a64mV/V

Tipo conexién

conexion al strain gauge de 4 6 6 cables

ENTRADA O SALIDA DIGITAL

Entrada digital optoaislada

Max. tension: 30V

Salida digital optoaislada

Corriente max.: 50 mA
Max. tension: 30 V

CARACTERISTICAS DE CONVERSION/PRECISION

ADC

24 Bit

Deriva térmica

25 ppm/°C

Frecuencia de muestreo

de 12,53 a 151,71 Hz

Rechazo de interferencias

configurable a 50 Hz y a 60 Hz

CONDICIONES AMBIENTALES

Temperatura

-10 — +65 °C

Temperatura de
almacenamiento

-20 - +85 °C

humedad 30 ..90% a 40°C sin condensacion
Altitud hasta 2000 m s.n.m. (sobre el nivel del mar)
CONEXIONES
Bornes Bornes roscados extraibles de 3 vias, paso 5.08 mm
Conector posterior IDC10 Barra DIN
Jack frontal 3,5 mm por conexion RS232 (COM)

CONTENEDOR

Dimensiones

Anchura: 100 mm; altura: 112 mm; profundidad : 17.5 mm

Contenedor PBT, color negro
AISLAMIENTOS/ NORMATIVAS
Normativas EN 61000-6-4/2007 (emisién electromagnética, en

C€

ambiente industrial). EN 64000-6-2/2005 (inmunidad
electromagnética, en ambiente industrial). EN 61010-
1/2001 (seguridad). Todos los circuitos deben estar
aislados con doble aislamiento de los circuitos bajo
tension peligrosa. El transformador de alimentacion debe
ser conforme a la norma EN60742: “Transformadores de
aislamiento y transformadores de seguridad”.
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Normas De Instalacion

El modulo esta disefiado para ser montado sobre un [m] Module
carriil DIN 46277, en posicion vertical. Para un || the DIN rail

funcionamiento y una duracion 6ptimas, asegurar una
adecuada ventilacidon, evitando colocar canales u
otros objetos que obstruyan las ranuras de
ventilacién. Evitar el montaje de los modulos sobre
equipos que generen calor;

se recomienda montarlos en la parte inferior del
cuadro.

Introduccion en el carril DIN DN Rail
1) Introducir el conector posterior IDC10 del mddulo

en un slot libre del carril DIN (la introduccién es univoca por estar los conectores
polarizados).

2) Para fijar el médulo en el carril DIN, apretar los dos ganchos ubicados a los lados del
ior IDC10

L

Conexiones Eléctricas
ALIMENTACION E INTERFAZ

Alimentacién e interfaz CAN estan disponibles utilizando el bus para carril DIN Seneca,
mediante el conector posterior IDC10, o el accesorio Z-PC-DINAL1-35 / Z-PC-DINAL2-
17.5

Conector Posterior (IDC10)

GNDCAN Power Supply AC+ . T

— ——r En la figura se reproduce el significado de

R o R los varios pin del conector IDC10 en caso
g: i :@1 en que se desee suministrar las senales

&l T boTo directamente mediante el mismo.

Uso Accesorio Z-PC-DINAL1-35

Ground

Power supply AC

Power supply AC En caso de uso del accesorio Z-PC-DINAL2-
E] 17,5, las senales pueden ser suministradas

| e— |

mediante tableros de bornes. En la figura se
reproduce el significado de los varios bornes
y la posicion del conmutador DIP (presente en

4321 todos los soportes para carrii DIN

jal = | enumerados en Accesorios) para la

= terminacién de la red CAN (no usada en caso

\ de red Modbus). GNDSHLD: Blindaje para

GNDSHLD ] A proteger los cables de  conexion
CANH/A  CANL/B (120 Ohm terminator) (recomendado).
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Normas de Conexion al bus CAN

1) Instalar los médulos en el carril DIN (max. 120)

2) Conectar los médulos remotos usando cables de longitud apropiada. En la siguiente
tabla se reproducen los siguientes datos correspondientes a la longitud de los cables:

- Longitud bus: longitud maxima de la red CAN en base al Baud rate. La misma es la
longitud de los cables que conectan los dos médulos en los que ha sido introducida la
terminacion del bus (véase Esquema 1).

- Longitud derivacion: longitud maxima de una derivacidén (véase Esquema 1) en base al

Baud Rate.

Longitud | Longitud Scheme
Baud rate Bus Derivacion
Node 3
20 kbps 2500 m 150 m
50 kbps 1000 m 60 m S Ld Terminator
125 kbps 500 m 5m
250 kbps 250 m 5Em o— Node 1 = Node 2 Node 4 -O
500 kbps 100 m 5m < >
800 kbps 50 m 3m Bus Length
1000 kbps 25 m 0, 3m Ld= Drop Length

Para las prestaciones maximas se recomienda utilizar cables blindados especiales,

como por ejemplo el BELDEN 9841.
3) Terminar los dos extremos de la red CANbus llevando a ON el conmutador DIP

presente en los soportes para conexidon al carril DIN (véase Accesorios) al que estan
conectados los dos extremos.
PUERTO SERIAL RS232

D

=

9-F
_GND El cable de conexién DB9 Jack estéreo 3.5

Jack stereo 3.5 mm L

T mm puede ser ensamblado como se indica

Rx en la figura, o bien comprado como
aND Rx accesorio.

Tx

lTJ,TLJ’OT:X

ENTRADA/SALIDA DIGITAL

En base a las configuraciones se puede decidir su disponer de una salida o de una
entrada digital. A continuacién se reproducen las conexiones en los dos casos

ENTRADA DIGITAL load  SALIDA DIGITAL
6 O—o . 1 .
24 Vdc 24 Vdc
1@ 6 @
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ENTRADA

En la figura se muestran las conexiones que se deben realizar para una conexion a una
Icélula de carga. Los bornes tienen el siguiente significado:

7)alimentacién positiva célula de carga 10)alimentacién negativa célula de carga

I8)lectura alimentacién positiva de la célula 11)lectura alimentacion negativa de la célula

9)positivo de la lectura de la célula 12)negativo de la lectura de la célula
Medicidén de 6 cables Medicidn de 4 cables

7 + Excitation

+ Excitation

- Signal 12

- Excitation

Nota: realizar externamente los puentes entre 7-8 y entre 11-10

Posicion Componentes Significativos
Bornes/LED/Conector IDC10/conmutadores DIP

Se reproducen la numeracioén de los bornes, la posicion de los LEDS en el panel frontal, del conector posterior
IDC10 (enganche en Carril DIN) y de los conmutadores DIP laterales

PANEL FRONTAL PANEL LATERAL

| MDDBUS RTU PROTOCOL: !
| FRONT PANEL JACK. RSZ32 |
I BAULIRATE 240

| ANBRESS 41

4 5 -] l ETpazinc

Diagnostic
1 Leds

S

ZC-SG

78 8 7 8 9 _KEY
DIP-3WITCH SETTINGS n‘ ON

2 T oo
Y

Disconnect power supply before changing settings

v N 12 ‘ (CANopen PROTOCOL)
}

WARNING!

OERARAR o

@SENEGA MI00162-4-ES ESPANOL - 6/8



Senalizaciones mediante LED

LED ERR Y RUN: ESTADO COMUNICACION CANOPEN
A continuacién se describe el significado de los LEDS ERR y RUN; para informacién detallada sobre los estados
posibles y sobres los modos de parpadeo de los dos LEDS, consultar el Manual del Usuario.
SIGNIFICADO LED (ROJO) ERR (CANOPEN)
.| Led ERR
N (Rojo) ESTADO SIGNIFICADO
1 Apagado Ningun error |El dispositivo funciona de manera correcta.
2 Parpadeo Atencion Al menos uno de los contadores de error del
individual Limite controlador CANopen ha alcanzado o superado
alcanzado el umbral de alarma (demasiadas sefalizaciones
de error)
3 Parpadeo Error evento |Evento Guard.
doble
4 Parpadeo Error de El mensaje de Sync no ha sido recibido dentro del
triple Sync tiempo de espera del tiempo de ciclo de la
comunicacion.
5 Encendido Bus off El controlador CAN esta apagado.
Significato Led RUN (Verde)
. |Led RUN
N (Verde) ESTADO SIGNIFICADO
1 Parpadeo Stop El dispositivo esta en estado de APAGADO.
individual
2 Parpadeo Pre- El dispositivo esta en fase de PRE-
Operational |[FUNCIONAMIENTO (Pre-Operational)
3 Encendido Operational |El dispositivo esta en fase de FUNCIONAMIENTO normal.
LED FAIL Y PWR: DIAGNOSTICO GENERAL DE SISTEMA
Led PWR (Verde) |SIGNIFICADO
Encendido presencia alimentacion
Led FAIL SIGNIFICADO
Apagado Ningun error
Encendido e averia: alimentacién insuficiente, canal averiado, sensor averiado,
error de comunicacion interna (se pueden desactivar via software)
Parpadeo ¢ Recepcion de datos en el puerto RS232 (COM).
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Programacion

El médulo puede ser programado/configurado mediante la interfaz RS232, utilizando el protocolo
MODBUS-RTU; para detalles inherentes a la comunicacién, consultar el Manual del Usuario.

PARAMETROS DE FABRICA

Con todos los conmutadores DIP en posicién off, el moédulo esta programado de fabrica de la siguiente
manera:

-comunicacion CAN: Baud rate:20kbps, direccion 127

-sensibilidad: 2mV/V

-comunicacion modbus con jack frontal: 2400, 8, N, 1, addr=1

Configuracion Conmutadores Dip

La posicion de los conmutadores DIP determina los parametros de comunicacion
CAN/MODBUS del moédulo: Direccién y Baud Rate. En la siguiente tabla se reproducen
los valores del Baud Rate y de la direccidon en base a la configuracion de los

conmutadores DIP: DIP-SWITCH SETTINGS
(CANopen PROTOCOL)

BAUD RATE ADDRESS
123  SOFTWARE 45678910 SOFTWARE
wu PROGRAMMED kuwu 0000000 PROGRAMMED
KEY AR 20«kbps BEEHEER oo000001 ADD. 001
UT ON Uil 50 kbps BEEEERE oooooto ADD. 002
Uil 125kops | DUUHERA 0000011 ADD. 003
AU 2s0kops | QEEEMAEE 0000100 ADD. 004
AEA  sookops | QEEEMER ooo0o0101 ADD. 005
nnu 800 kbps .........................................
AR 1 Mops AARAAAN 1111110 ADD. 127

Se recuerda que en todos los soportes para carril DIN hay un conmutador DIP que si es
llevado a ON activa la terminacion de la red CAN.

Accesorios

CODIGO DESCRIPCION

Z-PC-DINAL2-17.5 Terminal / bus + 2 slot para conexion Médulos serie Z-PC
Z-PC-DINAL1-35 Terminal / bus + 1 slot para conexién Médulos serie Z-PC
Z-PC-DIN2-17.5 Soporte 2 slot para conector posterior paso 17.5 mm
Z-PC-DIN1-35 Soporte 1 slot para conector posterior paso 35 mm
Z-PC-DIN8-17.5 Soporte 8 slot para conector posterior paso 17.5 mm
Z-PC-DIN4-35 Soporte 4 slot para conector posterior paso 35 mm
PMO001601 Cable serial: de Jack stereo 3,5 mm a DB9F

Eliminacion de los residuos eléctricos y electrénicos (aplicable en la Unién Europea y en los otros paises con recogida selectiva). El simbolo presente
en el producto o en el envase indica que el producto no seré tratado como residuo doméstico. En cambio, debera ser entregado al centro de recogida
autorizado para el reciclaje de los residuos eléctricos y electronicos. Asegurandose de que el producto sea eliminado de manera adecuada, evitar un
potencial impacto negativo en el medio ambiente y la salud humana, que podria ser causado por una gestion inadecuada de la eliminacion del
producto. El reciclaje de los materiales contribuird a la conservacion de los recursos naturales. Para recibir informacion méas detallada, le invitamos a
contactar con la oficina especifica de su ciudad, con el servicio para la eliminacion de residuos o con el proveedor al cual se adquirié el producto.
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